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1. Description fonctionnelle

Type CU/CD

Les valves Bucher type compac sont
des valves montées sur plaque. Elles
commandent indépendamment de la
charge le débit allant vers le récepteur.
Compac signifie: toutes les fonctions
des valves sont intégrées dans un bloc
compact. Elle comprennent une sec-
tion de raccordement de pompes et
une section de distributeurs a action
proportionnelle. Grace a une rétrosi-
gnalisation de charge, interne a la
valve, vers la balance de pression, le
distributeur activé travaille indépen-
damment de la charge et regle le débit
vers les raccords A et B indépendam-
ment de la charge et proportionnelle-
ment au signal de commande. Il est par
exemple possible - lors de I'utilisation
de plusieurs valves type compac CD,
de commander simultanément toutes
les sections de distributeurs: cf. para-
graphe 2.2.2, page 6*.

1.1

La rétrosignalisation de la section de
distributeurs commandés vers la sec-
tion de raccordement de pompe a lieu
de la méme maniere pour tous les ty-
pes de valves. Dans la représentation
schématique, figure 1.1.1, le piston
principal de commande du distributeur
proportionnel 2 se trouve en position
neutre, alors que le piston principal de
commande 1 est ouvert et de ce fait re-
lie le raccord de pompe P au raccord
de travail A et le raccord de travail B au
raccord de réservoir T. Tout juste avant
l'ouverture de l'aréte de commande
P/A et B[T, le raccord A est relié au loge-
ment du ressort par I'intermédiaire des
canaux de signalisation de charge

Grace a la grande diversité des valves,
une adaptation optimale a chaque cas
d’application est toujours possible. Par
ailleurs, grace aux différents modes de
commande a disposition - manuelle,
hydraulique, électrique out toute com-
binaison - et les variantes avec des
sections de raccordement de pompes
différentes - avec balance de pression
a 2 ou 3 voies ou limiteur de pression -
le domaine d’applications est tres va-
ste. Pour les commandes hydrauliques
et électriques il existe des unités de
commande a distance et des cartes
d’amplification électroniques qui sont
adaptées de fagon optimale aux valves
a action proportionnelle. La construc-
tion type plaque permet de réaliser un
grand nombre de combinaisons avec
d’autres valves type compac, cartou-
che ou autres valves montées sure pla-

Rétrosignalisation de charge

dans le piston et le boitier. Les valves
avec plusieurs pistons de commande
sont équipées de valves anti-retour in-
stallées dans les canaux de signalisa-
tion de charge. Au raccord XL (zone
section de raccordement de pompe), il
est possible de prélever le signal de
pression de charge. Lorsque tous les
distributeurs proportionnels sont en
position neutre, les canaux de signali-
sation de charge sont séparés des
récepteurs. La balance de pression est
alors déchargée par lintermédiaire
des buses de décharge DUE2. Dans
les valves type CU sont intégrées, outre
les fonctions de distributeurs et de

1.1.1 Figure: réprésentation schématique
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que. Dans ce catalogue il n’est possi-
ble de montrer que quelques exemples
de montage. N'hésitez pas a nous con-
sulter pour nous exposer votre cas
d’application. Nous pourrons vous pro-
poser une solution fonctionnelle et peu
onéreuse. Nous pouvons également
vous livrer nos constructions monobloc
ainsi que les plaques de montage
nécessaires au montage des valves
compac.

*Remarque: Notre série de val-
ves type sandwich permet le
fonctionnement simultané de
plusieurs récepteurs indépen-
damment de la charge; cf. ca-
talogue 430.10.52. Dans les
valves type sandwich, chaque
section de valve est munie de
sa propre balance de pression.

=

régulation de débit a 3 voies, les fonc-
tions d’un limiteur de pression primaire
(seulement si le distributeur est ouvert)
et d'une valve de circulation (lorsque le
distributeur est fermeé). C’est pour cette
raison que cette valve convient particu-
lierement bien a l'utilisation avec une
pompe a cylindrée constante.

Les valves type CD permettent, outre
des fonctions de distributeurs et de
régulation de débit a 2 voies, égale-
ment une fonction de réduction de
pression (seulement lorsque le distri-
buteur est ouvert et lorsque la pression
réglée prédéterminée est dépassée).

Canaux de signalisation de charge Piston principal de commande
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Buses d’alimentation de la
balance de pression DUE1

Piston balance de pression CU
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1.2 Caractéristiques du débit

Pour les distributeurs il existe des
pistons avec chemins de circulation du
fluide (cf. paragraphe 9.3, page 16
symboles de pistons).

Les sections de commande entre rac-
cords de pompe et raccords de récep-
teurs peuvent étre adaptées a chaque

cas d’application (cf. figure 1.2.2). Cela
permet de commander également des
récepteurs assymétriques tels que
verins différentiels avec vitesse maxi-
male identique dans les deux sens de
mouvement pour une pleine utilisation
de la course du piston.

BUCHER
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En position de repos des distributeurs
la balance de pression a 3 voies prend
la position de circulation de P vers T. La
différence de pression de circulation
qui s'étabilit alors est environ 2 a 8 bars
plus élevée que la différence de pres-
sion du distributeur.

1.2.1 Tableau: Caractéristique de débit pour I'étude dimensionnelle du piston principal de commande

Cal. 8 Cal.12 Cal.18 Cal. 25
Q[%]  Q [I/min] Q [/min] Q [I/min] Q [I/min]
100 50 100 200 450

1.2.2 Figure: Chute de pression sur les arétes de commande du tiroir principal en fonction du débit de la valve;

cf. aussi tableau 1.2.1
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c) Liaison A/B-T
(schéma de piston A)

Liaison A-T
(schéma de piston D, F, L)

Liaison B-T
(schéma de piston B, G, K)

Le diagramme montre les limites d’uti-
lisation. Les débits indiqués sont des
valeurs approximatives. lls dépen-
dent de nombreux parametres et doi-
vent étre déterminés individuelle-
ment.

d) Liaison A/B-T
(schéma de piston C)

Liaison A-T
(schéma de piston B)

Liaison B-T
(schéma de piston D)
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2. Description des types de valves avec exemples de circuits

2.1

Circuits avec pompe a cylindrée constante

2.1.1 Type de valve CU: section de raccordement de pompe avec balance de pression a 3 voies

Fonction de valve de circulation

En position de repos du distributeur
proportionnel, la rétrosignalisation de
charge des deux raccordements de
récepteurs A et B vers la balance de
pression est interrompue. La combinai-
son de buses installées dans le canal
de signalisation de charge décharge le
logement du ressort jusqu’au niveau
de la pression du réservoir. Le débit
produit par la pompe est retourné vers
le raccord de réservoir avec une
différence de pression peu importante
via la balance de pression.

2.1.1.1 Figure

Exemples de circuits avec valve type CU:

Utilisation préférentielle avec pompe a cylindrée constante pour la

commande indépendante de la charge du débit.

Par ailleurs, la section de raccordement de pompe assure la protection
contre la pression maximale de I'ensemble du systéeme et sert de valve
de circulation pour les récepteurs non commandés.

Fonction de régulation de débit
a 3 voies

Si le piston principal de commande est
déplacé au-dela de la plage de recou-
vrement, la rétrosignalisation de
charge a lieu vers le logement de res-
sort de la balance de pression. Au ni-
veau des diaphragmes d’'étranglement
réglables en continu du piston princi-
pal de commande, il s’établit, par 'inte-
raction avec la balance de pression,
une différence de pression constante
indépendante de la pression de
charge. De cette fagon il en résulte un
débit de récepteur indépendant de la
charge, qui dépend uniquement de la
position du piston de commande. Le
débit de pompe excédentaire retourne
alors vers le réservoir.

Fonction de limiteur de débit

Si la pression dans le raccord du
récepteur commandé dépasse, en rai-
son de la charge, la valeur prédéter-
minée par la protection contre la pres-
sion maximale, le limiteur de pression
maximale s’ouvre et le piston de la ba-
lance de pression se charge de la fonc-
tion de I'étage principal d’'un limiteur de
pression.

Exemple avec commande électrique

Dans la version de valve représentée, un régulateur de pression est utilisé

en tant qu'étage de pilotage pour la commande du piston principal de

commande.

i
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Rétrosignalisation de charge

Limiteur de pression (étage de pilotage)
Buses de décharge pour le systeme de
rétrosignalisation de charge

Raccords de récepteurs
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Plaque intermédiaire dans le circuit de pilotage,

alimentation externe en huile de pilotage, cf. paragraphe 4.1 page 9

® ©®

Plague de montage (exemple)
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Plaque intermédiaire dans le circuit de pilotage, préléevement
du signal de pression de pilotage, cf. paragraphe 4.1, page 9

Description fonctionnelle et caractéristiques: cf. paragraphe 3.3, page 8
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2.2 Circuits avec cylindrée constante
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2.2.1 Valve type CL: section de raccordement de pompe avec limiteur de pression

La section de raccordement de pompe
comprend un limiteur de pression pi-
loté avec étage de pilotage V et étage
principal H. La valve n’a pas de fonc-
tion de circulation, ni de régulation de
débit. Si des pompes a cylindrée varia-
ble a pression réglée (a) ou a pression
et débit réglés (load-sensing) (b) doi-
vent étre également protégées, il con-
vient d'utiliser une valve type CL avec

2.2.1.1 Figure:

protection contre la pression primaire.
Dans le cas de I'utilisation de pompes
a pression réglée, la décharge (E1)
peut étre remplacée par un bouchon (a
préciser obligatoirement dans la com-
mande). Pour des pompes avec régu-
lation "load-sensing®, il est possible de
prélever signal de charge au raccord
XL. La décharge de la valve de réglage

de la pompe en position neutre du tiroir
principal peut avoir lieu coté pompe
(E2) ou coté valve (E1) (a préciser obli-
gatoirement dans la commande).

Remarque: pour la conception
de la valve, il est nécessaire de
nous indiquer le Ap du régula-
teur de pompe.

A

ment de pompe

S —. S

ﬁ Plague de
| — montage
‘ (exemple)

B

Section de raccorde-| Sections de distributeurs pro-
portionnels

222

Si on considere le sens de I'écoule-
ment, de P vers A, une balance de
pression a 2 voies est montée en amont
du piston principal de commande; elle
assure - en relation avec le dia-
phragme de mesure formé avec le
piston de commande - la fonction de

301-P-9050025-F-01/04.05

pression de pilotage)

Exemple avec commande hydraulique (par exemple générateur de

La différence de pression nécessaire au réglage du piston principal de
commande est produite par un appareil de commande hydraulique
externe et conduite par I'intermédiaire des raccords a, X et b,Y vers le
distributeur. Description fonctionnelle et caractéristiques: cf. paragr.

3.2, page 8.

régulation de débit indépendante de la
charge.

Sila pression dans le raccord de travalil
commandé A ou B dépasse, en raison
de la charge, la valeur prédéterminée
par la protection contre la pression ma-
ximale, le limiteur de pression de pilo-

Valve type CD: section de raccordement de pompe avec balance de pression a 2 voies

tage s'ouvre (V). La balance de pres-
sion ferme alors I'aréte de commande
entre le canal HD et ND (haute pression
et basse pression). Le débit de la
pompe vers le récepteur est réduit,
puis finalement entierement inter-
rompu; la fonction de réduction de
pression agit alors.
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2.2.2.1 Figure:

Il s'agit la d'une commande électrique. Description fonction-
nelle et caractéristiques: cf. paragraphe 3.3, page 8.
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3. Modes de commande

Pour nos valves type compac il existe
tous les modes de commande cou-
rants: manuel, hydraulique, électrique
et leurs combinaisons. La désignation
H6, H7, S1...S4 etc. se rapporte a la co-
dification (paragraphe 9., page 14).

3.1 Commande manuelle

3.1.1 Commande manuelle H6

BUCHER
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Pompe a réglage de pression

Un systeme avec pompe a réglage de pression et réglage de débit
a 2 voies, est un systeme permettant, pour un récepteur individuel,
un réglage de débit indépendant de la charge pour une pression
d’alimentation constante et un débit adapté au besoin. Ce systeme
présente des inconvénients énergétiques lorsque la différence
entre la pression du systéme et celle de récepteur est importante.

La commande manuelle agit directe-
ment sur le tiroir principal. Le boitier de
la commande manuelle est étanche a
la pression jusqu’a 50 bars. Lors de la
commande il convient d'indiquer la

position souhaitée du levier en position
de repos du piston de la valve (cf. para-
graphe 9.2, page 15). Le piston princi-
pal de commande et I'élément de com-
mande sont maintenus en position de

3.1.2 Commande manuelle avec contacts de commutation électriques S1...S4

Ce mode de commande est identique
a la commande H6, elle comprend ce-
pendant des contacts de commutation
électriques, dont la fonction est la mise

en et hors service de fonctions secon-
daires ou supplémentaires (valves, en-
trainement, relais ou éléments similai-
res). Il est possible de réaliser des con-

3.1.3 Commande manuelle avec crantage et friction H7

Dans ce cas de commande, le piston
principal de commande n’est pas
centré par ressort. Une ouverture
réglée une seule fois est maintenue par
blocage automatique.

301-P-9050025-F-01/04.05

repos par centrage de ressort. La force
de commande augmente lorsque le
déplacement du piston augmente.
Données techniques cf. paragraphe
8.2.1, page 12.

tacts de repos, des contacts de travail
et des inverseurs: cf. illustration para-
graphe 10.2, page 17.
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3.2 Commande hydraulique YO

A l'état non active, le piston principal de
commande est maintenu en position
de repos par un ressort de centrage.
Lorsqu'il y a sollicitation par la pression
des canaux de commande a,X/b,Y, le

piston principal de commande est
déplacé proportionnellement a la
différence de pression de pilotage am-
biante caractéristiques techniques: cf.
paragraphe 8.2.2, page 12.

3.8 Commande électrique E1/E2/M2(M1), proportionnelle

Un régulateur de pression a com-
mande électrique et proportionnelle,
avec une alimentation interne standard
a partir du canal de la pompe sert de
valve de pilotage. Le retour est interne
et relié au canal du réservoir. Le piston
principal de commande est centré par
ressort et déplacé par la différence de
pression réglée par la valve de pilo-
tage, proportionnellement au courant
de commande électrique.. L'alimenta-

3.3.1 Figure: fonction de passage

tion et le retour d’huile nécessitent entre
le raccord de la pompe et celui du
réservoir ou entre les raccords exter-
nes une différence de pression mini-
male de 8 bars pour l'ouverture et de 20
bars pour l'ouverture maximale du
piston principal de commande. La con-
version du courant électrique en une
différence de pression de pilotage est
assurée par des solénoides a effet pro-
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3.4 Commandes combinées
3.4.1 hydraulique/manuelle HO
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La production de la différence de pres-
sion de pilotage est assurée par des
appareils de pilotage hydrauliques a
commande manuelle.

Informations techniques sur demande.

portionnel, qui déplacent le piston de
commande aussi longtemps qu'un
équilibre de force existe entre la force
magnetique et la différence de pres-
sion de pilotage au niveau du piston de
pilotage.

Informations techniques pour compo-
sants électroniques spéciaux: cf. 8.2.3,
page 12.

Si les forces de commande sont importantes, c’est la commande

manuelle qui obtient la priorité.

Si les forces de commande sont importantes, c’est la commande

manuelle qui obtient la priorité.

3.4.3 électrohydraulique/hydraulique Y../B..

f

A B
iﬁ;_aloib

o |
— [
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Dans le cas de cette combinaison, c’est toujours la commande avec la
différence de pression la plus importante qui est active.
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4. Fonctions spéciales/fonctions supplémentaires

Pour ladaptation individuelle au de nombreuses autres fonctions importantes de ces fonctions. Informa-
probleme de commande a solutionner, supplémentaires. Le paragraphe 4 tions plus détaillées sur simple deman-
il existe outre les versions standard de  donne une vue d’ensemble sur les plus  de.

valves décrites aux paragraphes 1 a 3,

4.1 Plaque intermédiaire dans le circuit de pilotage

(Montage sous la valve de pilotage),

Plaques intermédiaires dans le circuit alimentation en huile externe ou pour le  Souhaits particuliers réalisables sur
de pilotage (montage en-dessous de prélevement du signal de pression de  demande.
la valve de pilotage), par exemple pour pilotage: (cf. figure 2.1.1.1).

4.2 Protection des récepteurs contre la pression, séparée pour A et B

Une autre option consiste en une pro- inférieure a celle présente sur le rac- sur les valves pilotes, c’est le piston de
tection contre la pression séparée pour cord A (figure 4.2.1). Pour cette fonc- la balance de pression qui assure la
les raccords de récepteurs A et B. tion supplémentaire il existe des limi- fonction d’'un limiteur de pression dans
teurs de pression pilotes séparés pour le cas d’une valve type MU et MD et la
chaque raccord A et B. Si la pression fonction de réducteur de pression dans
de charge dépasse les valeurs réglées  le cas d’'une valve MD et ML.

Dans ce cas il convient de veiller a ce
que la pression sur le raccord B ne
puisse étre réglée que sur une valeur

4.2.1 Figure: Exemples de circuits pour une protection contre la pression des récepteurs séparée sur une valve type CD
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5. Consignes de sécurité

Regarde a cela information pour I'utilisateur sur les valves proportonelles, type monobloc et compac avec le référence-no.
301-P-9050027.

6. Instructions de montage

6.1 Figure: Vues d’une valve proportionnelle

Pos. E3 Raccords de mesure MP/MT
Réglage de la course du
distributeur pour pos. P—B ga: ?26(13/18/
al : 4
Cal. 18: G1/2
Cal. 25: G3/4 i
EEE‘% Pos. 31 77 i ’H
Egg gg Buses dans valve i
: = lqj—qj' de pilotage i b
H = © A = @
B
1 i D & © @Le MT
3
e E Pos E2 E \g P
Réglage balan-
* ce de pression - - o O
[J_ S 4 E‘B" ® {"} J]
Pos. 23 Raccord de = =
Pos. 22 mesure XL a
AT Pos. 21 G1/4
%J A 008, 33 55 I E lﬁ
; pos. 32
} 0s. 31 i
Pos. 13 P :
Pos. 12 - Pos. E3 +
Pos. 11 Réglage de la course
Pos. E1 du distributeur pour
Régl del . . .
vale o pfe:s‘on pos. P-B * Ne jamais soulever la valve au niveau des

solénoides, capteurs de déplacement ou autres ap-

il nsibles..
Pos. 13 pareils sensibles

IF:)os. 11421 * Qualité de surface nécessaire de la piece opposée:
0S. —

/ i /]| 001/100mm

Pos. E1.1 r

Réglage du limiteur de pression
avec limitation de la course

S’assurer de la propreté des surfaces de montage.
* Les vis de fixation des valves ("B”, cf. figure 6.1) doi-
vent étre serrées selon les couples de serrage indi-
qués au tableau 7.

7. Instructions de réglage

Regarde a cela information pour I'utilisateur sur les valves proportonelles, type monobloc et compac avec le référence-no.
301-P-9050027.
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8. Grandeurs caractéristiques

8.1 Généralités

Type de construction

Commande

Type de raccord

Position de montage

Poids
Température ambiante

Fluide hydaulique

Température préconisée du fluide
hydraulique

Température min.
Température max.
Plage de viscosité préconisée

Viscosité min.

Viscosité max.
Filtration/classe de pureté
Pression de service max.

Raccord P/A/B

Raccord T

Débit max. de la pompe

Débit nominal

Caractéristique du débit

8.1.1 Tableau: Poids des valves CU, CD et CL en kg

Commande Cal. 8
H6 4.0
H7 4.1
YO 4.3
E1,E2, 58
M2(M1), M3(M4)

KO ... K9 6.4
HO 4.3
Y1,Y2, 78

B2(B1), B3(B4)

301-P-9050025-F-01/04.05

Cal. 12
7.3
7.5
7.6

91

9.9
7.6

1.1

Cal. 18 Cal. 25
15.8 -
16.9 -
16.0 31.7
17.6 34.0
19.5 -
171 -
19.6 36.0

BUCHER
HYDRAULICS

Toutes les fonctions: distributeur limiteur de
pression pilote: valve a siege

Proportionnelle électrique/on-off,
hydraulique, manuelle

Nome d’usine: filetage de raccordement
cf. chap. 10.12, page 26

quelconque (d'une bonne aération tenir
compte)

cf. tableau 8.1.1
-30 ... 60°C

Huile minérale selon DIN 51524 et
DIN 51525 (HL/HLP)

20 ... 60°C

-20°C

80°C, autre température sur demande
15 ... 100 mm?2/s

10 mm2/s

380 mm?/s

cf. tableau 8.1.2

... 350 bar

... 50 bar

Calibre 8: 100I/min.
Calibre 12: 200I/min.
Calibre 18: 400I/min.
Calibre 25: 900l/min.
Calibre 8: 501/min.
Calibre 12: 100I/min.
Calibre 18: 200I/min.
Calibre 25: 450I/min.

cf. figure 1.2.2, page 4
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8.1.2 Tableau: Exigences relatives a la sécurité fonctionnelle et durée de vie

ISO 4406
NAS 1638

classe 18/15
classe 9

8.2 Modes de commande

8.2.1 Manuelle

8.2.2 Hydraulique

8.2.3 Electrohydraulique

8.2.3.1 Proportionnelle ave solénoides
standard 12 V et 24 V DC

Angle de commande max.

Force de commande

Position de repos

Activation max.

Plage de pression de pilotage

Hystérésis de la valeur finale

Temps de réglage pour course de
piston 25 %-75 % de pilotage

Frequence Dither préconisee

Pression d’'alimentation (interne et
externe) pour la valve de pilotage

Type de protection selon DIN 40050
Durée de service relative
Classe du matériau d'isolation

Température ambiante max.

BUCHER

HYDRAULICS

env. 20 degrés

Calibre 8: 0.9 daN

Calibre 12: 1.4 daN

Calibre 18: 2.2 daN

Calibre 8: 2.0 daN

Calibre 12: 4.2 daN

Calibre 18: 6.6 daN

6...18 bar

<6 % du courant nominal (commande)
avec signal PWM- 70 - 100 Hz)

cf. diagramme (figure 3.3.1, page 8)
70...100 Hz

20...350 bar (¥
IP65

100 %

F

45°C

(*) Au moins 8 bars pression de circulation en position d'arret du distributeur principal a I'alimentation interne.

301-P-9050025-F-01/04.05
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8.2.3.2 Tableau

8.2.3.3 A interrupteur (ON/OFF), ver-
sion antidéflagrante (a sécurité
intrinseque)

8.2.3.4 Proportionnelle, version an-
tidéflagrante (a sécurité in-
trinseque)

301-P-9050025-F-01/04.05

Type de tension

Tension nominale

Résistance selfique 5 % a 20°C
Résistance selfique 5 % a 60°C

Plage du courant de commande pour
Q=0..100 %

Puissance absorbée pour ouverture
max. de la valve (résistance selfique a
60°C)

Courant limite

Inductivité (début de course. .fin de
course)

Raccordement électrique

Type de protection "e” selon
EG RL 94/9

Tension nominale
Courant de mise en circuit
Courant de maintien

Puissance absorbée

Mise en circuit

Maintien

Homologation du solénoide

Type de protection "e” selon
EG RL 94/9

Tension nominale

Plage de courant de commande pour
Q=0..100 %

Puissance absorbée pour puverture
max. de la valve

Homologation du solenoide

BUCHER
HYDRAULICS

Tension continue

12V 24V
49Q 19.6 Q
5.67 Q 22.7 Q
480 ... 1200 mA 260 ... 650 mA
82W 96 W
1.9A 0.95 A
0.07..0.13 H 0.29..0.55 H

Prise de courant selon DIN EN
175301-803 (DIN 43650)

&€ 1M2EExiaT

12V
260 mA
130 mA

32W
1.6 W
DMT 99 ATEX E 102

€ 1M2EExiaT

12V
90...270 mA

<2W
DMT 99 ATEX E 102
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9. Codification
9.1

Codification avec exemple de commandes

BUCHER
HYDRAULICS

Section de raccordement [cv]12]|-[culsoo]-[E2] 0] -[ A J100] 7 [090]-[ c|-[v.]-[z1

de pompe +
Section de récepteurs

Valve-série

Compac-Valve =CV

Grandeur nominale

=8,12,18,25

Section de pompe

=CU, CL, CD

Réglage de la pression 50 ... 350 bar

Sans spécifications de la parte de I'entreprise, la

pression est 50 bars

Mode de commande

Manuelle (seulement calibre 8, 12 et 18)

Standard
Avec en plus et encliquetage

Avec en plus des contacts de commutation

électriques

Avec en plus 1 interrupteur et 2 positions

de commutation

Avec en plus 2 interrupteurs et 2 positions

de commutation

Avec en plus 1 interrupteur et 3 positions

de commutation

Avec en plus 2 interrupteurs et 3 positions

de commutation
Hydraulique

Electrohydraulique

Proportionnel 12 V DC

Proportionnel 24 V DC

On-off 12V DC

On-off 24 V DC

Proportionnel (a sécurité intrinseque)
chap.9.1.1, p. 9.1.1

On-off (a sécurité intrinséque) chap. 9.1.1, p. 9.1.1
On-off (a sécurité intrinséque) avec extrémité

de céble chap. 9.1.1, p. 9.1.1

Electrohydraulique/hydraulique
Proportionnel 12 V DC

Proportionnel 24 V DC

On-off 12V DC

On-off 24 V DC

Proportionnel (a sécurité intrinseque)
chap.9.1.1, p. 15

On-off (a sécurité intrinséque) chap. 9.1.1, p. 15
On-off (a sécurité intrinseque) avec extrémité

de céble chap.9.1.1, p. 15

Electrohydrauligue/manuelle
(seulement calibre 8,12 et 18)
Proportionnel 12 V DC

Proportionnel 24 V DC

Proportionnel (a sécurité intrinseque)
chap.9.1.1, p. 15

On-off (a sécurité intrinséque) chap. 9.1.1, p. 15
On-off (a sécurité intrinseque) avec extrémité

de céble chap.9.1.1, p. 15

Hydraulique/manuelle
(seulement calibre 8, 12 et 18)

Indications supplémantaires en

texte clair (exemples)

Z1 = Raccords supplémantaires
XL2
Z3 = Alimentation en huile ext.

Numéro de variante
code du fabricant: ne pas indiquer
lors de la commande

V.. = V...

Code de série

C-= C

Débit en I/mn pour course nominale du piston

principal de commande

o= Débit P - A
[.. = Débit P - B

Symbole de piston

cf. paragraphe 9.3, page 16

Position du levier manuel

(pour commande manuelle, sinon 0) cf. figure 9.2, page 15

301-P-9050025-F-01/04.05
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9.1.1 Tableau pour les clés de type

BUCHER
HYDRAULICS

ancien jusqu’au nouveau a partir du

30.06.03 01.07.03
|dentification EEial @ IM2 EExial
No. d’admission BVS Nr. 85.1035 DMT 99 ATEX E 102
Prop. élect. M1 M2
ON/OFF M4 M3
M5* Me*
Prop. électr. hydr. B1 B2
ON/OFF B4 B3
B5* B6*
Prop. électr. méch. K5 K8
ON/OFF K6 K9
K7* KO*
* uniguement sur demande
9.2 Position du levier de commande
Mode de commande manuelle HO/H6/H7/K/S
positions possibles du levier
B1
B2 v
g P-A
5 P-B
k=]
ks
3
A A
B B
H w
P-A
P-B
A
o B
<
kS
é S Bs A
= r P-A P-B
t P-B ||} P-A
2
5 I
LO|
T
T
T
A A
B B
Dimensions
Cal. Bl B2 B3 B4 B5 H1 H2 H3 H4 H5 H6 L1 D1
8 1455 10.5 18.5 194 11.2 148 43.3 11.2 177 238 78 198 8
12 146 14 19.5 194 11.2 148 50.3 11.2 177 245 95 198 8
18 230.5 19.5 28 316 15 232 81.3 15 294 398 135 320 10
301-P-9050025-F-01/04.05 15/26
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9.3 Symboles de pistons
A B C D
AB AB AB AB
i A FE TS B D SN L 1 5 S e S B2 L 25 i B i 4 A E 2 T
PT PT PT PT
F G K L

AB AB B A
***ﬁXEEPZT]M ME;’;E?E*** **W-XTEDM** **w**

10. Encombrement

Types de valves

(Fig. 12C... Y00..) cD cL/cu
= |00 o |00 =
P L
To. - = 100 =
© & © +&
TMT | | MT |
J 00l = 3, 00| B
cnI Y v v mI i MP *+
] W v —
- D1 P D1

O =

L5
L1
Ul
++
¢¢¢
*A
4 ¢
+»
[V
®
L5
L1
%
+
P
re
*A
4 ©
+ .

© ) © ©)
— T T e e
3 H1 H1 9 H1 H1
H2 H2
H3 H3
Encombrement
Cal. L1 L2 L3 L4 L5 D1 H1 H2 H3 Bl B2 B3 XL* MP/MT*
8 112 95 14 76 115.5 M8 95 48 100 15 25 50 G1/4 G 1/8
12 123 11 195 84 1275 M10 11 56 130 15 30 60 G 1/4 G 1/4
18 150 12 24 105 154.5 M12 12 67 180 20 40 80 G 1/4 G1/2
25 210 15 35 150 2145 M16 15 45 240 25 55 110 G 1/4 G 3/4
*DIN 3852
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10.1 Valve avec mode de commande H6 / H7

10.1.1 Valve avec mode de commande H6 (Fig. 12 CD..H60..)

B2
B1

10.1.2 Valve avec mode de commande H7 (Fig. 12 CD..H70..)

H1

P W e
T MT
o
8 =4 |
;# MP  *
U
H1 H2
H3

Dimensions
Cal. B1
8 50
12 60
18 80
Dimensions
Cal. B1
8 50
12 60
18 80

B2
67
77

97

B2
67
77

97

10.2 Valve avec mode de commande S1, S2, S3, S4 (Fig. 12 CD..S10..)

B3

=<1 m
TMT 'TH
&Y | — —
R =
& 1l 1l
H1 H2
H3

301-P-9050025-F-01/04.05

Dimensions
Cal. B1
8 26
12 25
18 255

B2
50
60

80

B3
93
102

1225

BUCHER

HYDRAULICS
H1 H2 H3
425 100 2337
535 130 2923
425 180 3883
H1 H2 H3
768 100 268
937 130 3325
1075 180  437.6

H1 H2 H3
425 100  233.7
535 130 2023
425 180 3883
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10.3 Valve avec mode de commande YO (Fig. 12 CD..Y00..)

[

B2
B1

@3,

Il

H1

Dimensions

Cal. Bl1 B2

D

UE1

8 50 58
12 60 70

18 80 92

aX

H4

H5

10.4 Valve avec mode de commande E1/E2 / E7/E8

10.4.1 Valve avec mode de commande E1/E2 (Fig. 12 CD..E10/E20..)

H5

H4

Prise de courant
(ne fait pas partie de livraison standard)

il T
i N 1

8

H1

3}

25 110 126
Filetage de
raccordement

%E Cal. aX/bX
8 G1/4
12 G1/4
18 G1/4
25 G1/4
Dimensions
Cal. B1 B2
8 50 ~131
12 60 ~141
18 80 ~161
25 110 ~191

301-P-9050025-F-01/04.05

H1
425
53.5

42.5

H1
425
53.5
425

775

BUCHER

HYDRAULICS
H2 H3 H4 H5
108 2286 143 136.3
130 2876 183 1788
180 3476 133 2373
240 470 15 328
H2 H3 H4 H5
100 2337 67 env.234
130 2923 52 env.234
180 3883 27 env.234
240 470 -3 env.234
18/26
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10.4.2 Valve avec mode de commande E7/E8 (Fig. 12 CD..E70/E80..)
H5
H4 Prise de courant
(ne fait pas partie de livraison standard)
[ & 4 |
o S B I I
{ HiT— Dimensions
_ | @ | Cal. Bl B2 HI H2 H3 H4 H5
@ 1 @ ~ i@ N 8 50 ~130 425 100 2337 67 234
m M - 12 60  ~140 535 130 2023 52 234
18 80  ~160 425 180 3883 27 234
H1 H2
H 25 110 ~190 775 240 470 -3 234
3

10.5 Valve avec mode de commande M2(M1) / M3(M4)

10.5.1 Valve avec mode de commande M2(M1) (Fig. 12 CD..M20(M10)..)

H5
Ha Prise de courant G4W1F*
(ne fait pas partie de livraison standard)
| b a
* affectation des contacts électriques 1 et 2
T " Came de réglage
@
[ M
N ‘ MT ‘
@  — -t o
® | |
+ P +
1 I
HA1 H2
H3
Dimensions

Cal. Bl B2 B3 H1l H2 H3 H4 H5
8 50 10 146 42.5 100 233.7 85 270
12 60 10 156 53.5 130 292.3 70 270
18 80 10 176 42.5 180 388.3 45 270
25 110 - 196 77.5 240 470 15 270

301-P-9050025-F-01/04.05 19/26
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10.5.2 Valve avec mode de commande M3(M4) (Fig. 12 CD..M30(M40)...)
H5
Ha Prise de courant G4W1F*
(ne fait pas partie de livraison standard)
[T1] [ [T Dimensions
o ‘ MT ‘
5 = B @ I Cal. B1 B2 B3 H1 H2 H3 H4 H5
J‘# MP + ! 8 50 10 ~147 425 100 233.7 905 281
IUJ LU 12 60 10 ~154 535 130 2923 755 281
H1 H2 18 80 10 ~177 425 180 3883 505 281
H3 25 110 - ~197 775 240 470 205 281
* affectation des contacts électriques 1 et 2, cf. page 19
10.6 Valve avec mode de commande M6(M5) / B6(B5)
10.6.1 Valve avec mode de commande M6(M5) seulement sur demande (Fig. 12 CD..M60(M50)..)
H5
H4
Longueur de cable 1m
@ 1 ] Di .
[TL1 i I_T_I imensions
N | M | Cal. BL B2 B3 H1 H2 H3 H4 H5
: (oo
- 425 100 233.7 905 281
“‘» v ‘ 8 50 10 137
m M 12 60 10 ~147 535 130 2923 755 281
18 80 10 ~167 425 180 3883 505 281
H1 H2
25 110 - ~187 775 240 470 205 281
H3
301-P-9050025-F-01/04.05 20/26
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10.6.2 Valve avec mode de commande B6(B5) seulement sur demande (Fig. 12 CD..B60(B50)..)

H5
H4 Longueur de cable 1m
Eg % H7
H6 M M
< [mT |
[an] | - |@ |
5 A 4
! !* MP  + |
H1 H2
H3
Filetage de
Dimensions raccordement
Cal. B1 B2 B3 B4 L1 L2 H1 H2 H3 H4 H5 H6 H7 aX/bX
8 50 40 ~ 167 79 5 59 425 100 2337 905 281 75 250 G1/4”
12 60 40 ~177 89 5 59 53.5 130 2923 755 281 60 250 G1/4”
18 80 40 ~297 109 5 59 425 180 3883 505 281 35 250 G1/4”
25 110 40 ~227 139 5 59 775 240 470 20.5 281 5 250 G1/4”

10.7 Valve avec mode de commande Y1/Y2 / Y7/Y8
10.7.1 Valve avec mode de commande Y1/Y2 (Fig. 12 CD..Y10/Y20..)
H5

H4 Prise de courant P‘
(ne fait pas partie de livraison standard)

[92]
[aalNeN]
o
<
[a0]
o 5
ﬂhk‘
Y | S S
Dimensions
Cal. B1 B2 B3 B4 L1 L2 H1 H2 H3 H4 H5 H6 H7
8 50 40  ~17 79 5 59 425 100 2337 67 env.234 75 250
12 60 40  ~181 89 5 59 53.5 130 2923 52 env.234 60 250
18 80 40  ~201 109 5 59 425 180 3883 27 env.234 35 250
25 110 40  ~231 139 5 5.9 775 240 470 -3 env.234 5 250

301-P-9050025-F-01/04.05

4
W)

Filetage de
raccordement

aX/bX
G1/4
G1/4
G1/4
G1/4
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10.7.2 Valve avec mode de commande Y7/Y8 (Fig. 12 CD..Y70/Y80..)

H5

H4 Prise de courant P‘
(ne fait pas partie de livraison standard)

@ o . H7
6 _.m o
< [MT |
[a0] | — |@ |
m 4 S - w
H1 H2
H3
Filetage de
Dimensions raccordement
Cal. Bl B2 B3 B4 L1 L2 H1 H2 H3 H4 H5 H6 H7 aX/bX
8 50 40 ~170 79 5 59 425 100 2337 67 234 75 250 G1/4”
12 60 40 ~180 89 5 59 53.5 130 292.3 52 234 60 250 G1/4”
18 80 40 ~200 109 5 59 425 180  388.3 27 234 35 250 G1/4”
25 110 40 ~230 139 5 59 775 240 470 -3 234 5 250 G1/4”

10.8 Valve avec mode de commande B2(B1) / B3(B4)

10.8.1 Valve avec mode de commande B2(B1) (Fig. 12 CD..B20(B10)..)

H5
H4 Prise de courant G4W1F*
(ne fait pas partie de livraison standard)
[o, 2
PR SR ¢ ¢ _-
B o H7 7
a H6 M M
3 | _ [ | SR
| : e e
v L toowe * Mﬁq
HA1 H2
H3
* affectation des contacts électriques 1 et 2, cf. page 19
Filetage de
Dimensions raccordement
Cal. B1 B2 B3 B4 L1 L2 H1 H2 H3 H4 H5 H6 H7 aX/bX
8 50 40 176 79 5 59 425 100 2337 85 270 75 250 G1/4”
12 60 40 186 89 5 59 53.5 130 2923 60 270 60 250 G1/4”
18 80 40 206 109 5 59 425 180 3883 45 270 35 250 G1/4”
25 110 40 236 139 5 59 77.5 240 470 15 270 5 250 G1/4”
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10.8.2 Valve avec mode de commande B3(B4) (Fig. 12 CD..B30(B40)..)

H5

Ha Prise de courant G4W1F*
(ne fait pas partie de livraison standard)

_— + ¢ . -
B o H7
® 6 Jm m
| MT |
= icX XIS
Qe
H1 H2
H3
* affectation des contacts électriques 1 et 2, cf. page 19
Filetage de
Dimensions raccordement
Cal. B1 B2 B3 B4 L1 L2 H1 H2 H3 H4 H5 H6 H7 aX/bX
8 50 40  ~177 79 5 59 425 100 2337 905 281 75 250 G1/4”
12 60 40  ~187 89 5 59 53.5 130 2923 755 281 60 250 G1/4”
18 80 40  ~207 109 5 59 425 180 3883 505 281 35 250 G1/4”
25 110 40  ~237 139 5 59 775 240 470 205 281 5 250 G1/4”
10.9 Valve avec mode de commande K1/K2 / K8(K5)
10.9.1 Valve avec mode de commande K1/K2 (Fig. 12 CD.. K10/K20..)
H5
H4  Prise de courant _! Di .
(ne fait pas partie de livraison standard) imensions
Cal. B1 B2
/’ 8 50 ~131
N // 12 60 ~141
1 Va 18 80  ~161
5 |
U w Cal. H1 H2 H3 H4 H5
H1 H2
H3 8 425 100 233.7 67 env. 234
12 53.5 130 292.3 52 env. 234
18 425 180 388.3 27 env. 234
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10.9.2 Valve avec mode de commande K8(K5) (Fig. 12 CD

H5

H4

B3

Prise de courant G4W1F* ‘
(ne fait pas partie de livraison standard)

B, 2,

B2
B1

H1

* affectation des contacts électriques 1 et 2, cf. page 19

.K8(K50)..)

Dimensions

Cal. B1
8 50
12 60
18 80

Cal. H1
8 425
12 53.5
18 58.5

10.10 Valve avec mode de commande K9(K6) / KO(K7)
10.10.1 Valve avec mode de commande K9(K6) (Fig. 12 CD..K90(K60)..)
H5 ‘
H4 Prise de courant G4W1F* ‘
(ne fait pas partie de livraison standard)
&3 [ [ M //
™ ! 7
[8V] &
Uy FIH O © @12
: MP_* |
il 1l
H1 H2
H3

J

* affectation des contacts électriques 1 et 2, cf. page 19

301-P-9050025-F-01/04.05

Dimensions

Cal. B1
8 50
12 60
18 80

Cal. H1
8 425
12 53.5
18 425

B2
10
10

10

H2
100
130

180

B2
10
10

10

H2
100
130

180

B3
146
156

176

H3
233.7
292.3

388.3

B3
~ 147
~ 157

~177

H3
233.7
292.3

388.3

BUCHER

HYDRAULICS
H4  H5
85 270
70 270
45 270
H4  H5
90.5 281
75.5 281
50.5 281
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10.10.2 Valve avec mode de commande KO(K7) (Fig. 12 CD..K00(K70)..)
H5
H4 i i
Longueur de cable 1m Dimensions
] Cal. B1
g 8 50
T - ’/ 12 60
Q3 [ M /
N T ! Va 18 80
s A0 © @D
v MR+
il il
1 Ho Cal. H1
H3 8 425
12 535
18 425
10.11 Valve avec mode de commande HO
10.11.1 Valve avec mode de commande HO (Fig. 12 CD..H00..)
/4
N T | A
s A0 QO |
Il il
H1 H2
H3

H4
H5
Dimensions
Cal. Bl B2 HL H2 H3 H4 H5
8 50 82 425 100 2337 375 625
12 60 92 53.5 130 2923 525 775
18 80 112 425 180 3883 775 1025

301-P-9050025-F-01/04.05

Filetage de
raccordement

aX/bX
G1/4”
G1/4
G1/4

100
130
180

BUCHER

HYDRAULICS
B2
~ 137
~147
~ 167
H3 H4  H5
233.7 90.5 281
292.3 75.5 281
388.3 50.5 281
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10.12

Impact de raccordement

(Direction de visée sur la plaque de montage)

CD
D4
D3 D1
©
P
o B
a
L
of P
a < BT
A T o T
o I
T
D
A4 A
T
L1, T
L2
L3
L4
L5 L6
L7
Cal. L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7
8 26.5 43.5 525 66.5 93 9.5 112
12 28 48 59 73 101 11 123
18 33 60 75 93 126 12 150
25 45 89 110 135 180 15 210
Cal. H1l H2 H3 H4 H5 H6 H7 H8
8 1 26.5 40.5 545 68.5 81 9.5 100
12 16 35 54 73 92 108 1 130
18 31 51 78 105 132 156 12 180
25 42 68 105 142 179 210 15 240
BUCHER HYDRAULICS
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Qualité de surface nécessaire de la piece opposée:

VW r {7/ 0.01/100mm

D1 D2
M8; min. 16 profond 6
M10; min. 17 profond 6
M12; min. 22 profond 6
M16; min. 27 profond 6

D3 D4 D5
11 14 9
14.5 18 1.8
205 25 19.1
29 35 29
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