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1. Description fonctionnelle

Type MU/MR/MD

Les valves proportionnelles Bucher
type monobloc commandent le débit
vers le récepteur indépendamment de
la charge. Monobloc signifie: toutes les
fonctions de valves sont intégrées
dans un bloc compact. Elles compren-
nent une section de raccordement de
pompe et jusqu’a 4 sections de distri-
buteurs proportionnels.

Grace a une rétrosignalisation de
charge interne vers la balance de pres-
sion, le distributeur commandé travaille
indépendamment de la charge et regle
le débit vers les raccords A et B propor-
tionnellement au signal de commande.
Toutes les distributeurs peuvent étre

commandés simultanément, mais seul
le débit du récepteur avec la pression
la plus élevée peut étre commandé
indépendamment de la charge.*

Une grande diversité de valves permet
une adaptation optimale a chaque cas
d’application. Les modes de com-
mande disponibles - manuelle, hy-
draulique, électrique ou combinaison
quelconque - et les variantes avec
différentes sections de raccordement
de pompe - avec balance de pression
a2 ou a 3 voies ou limiteur de pression
- permettent d’utiliser ces valves pour
des applications des plus variées. Pour
la commande hydraulique et électrique

1.1 Rétrosignalisation de charge

La rétrosignalisation de la section de
distributeur commandé vers la section
de raccordement de pompe a lieu de la
méme maniere pour tous les types de
valves. Dans la représentation
schématique, figure 1.1.1, page 4, le
piston principal de commande du dis-
tributeur proportionnel 2 se trouve en
position neutre, alors que le piston prin-
cipal de commande 1 est ouvert et de
ce fait relie le raccord de pompe P au
raccord de travail A et le raccord de tra-
vail B au raccord de réservoir T. Tout ju-
ste avant I'ouverture de I'aréte de com-
mande P/A et B/T, le raccord A est relié
au logement du ressort par [lin-
termédiaire des canaux de signalisa-
tion de charge dans le piston et le
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boitier. Les valves avec plusieurs
pistons de commande sont équipées
de valves anti-retour installées dans
les canaux de signalisation de charge.
Au raccord XL (zone section de raccor-
dement de pompe), il est possible de
prélever le signal de pression de
charge.

Lorsque tous les distributeurs propor-
tionnels sont en position neutre, les ca-
naux de signalisation de charge sont
séparés des récepteurs. La balance
de pression est alors déchargée par
l'intermeédiaire des buses de décharge
DUE2. Dans les valves type MU sont
intégrées, outre les fonctions de distri-
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il existe des unités de commande a di-
stance et des cartes d’amplificateur
électroniques parfaitement adaptées
aux valves proportionnelles.

*Remarque: Notre série de val-

= ves type sandwich permet le
fonctionnement simultané de
plusieurs récepteurs indépen-
damment de la charge; cf.
classification 430.10.52. Dans
les valves type sandwich, cha-
que section de valve est munie
de sa propre balance de pres-
sion.

buteurs et de régulation de débit a 3 vo-
ies, les fonctions d’un limiteur de pres-
sion primaire (seulement si le distribu-
teur est ouvert) et d’une valve de circu-
lation (lorsque le distributeur est
fermé). C'est pour cette raison que
cette valve convient particulierement
bien a l'utilisation avec une pompe a
cylindrée constante. Les valves type
MD permettent, outre des fonctions de
distributeurs et de régulation de débit a
2 voies, également une fonction de
réduction de pression (seulement lors-
que le distributeur est ouvert et lorsque
la pression réglée prédéterminée est
dépassee).

3/26



1.1.1 Figure

Réglage de la
course maximale

Buses de décharge
DUE2

Filtre

Réglage de la différence
de pression du piston
principal de commande

Réglage de la pression maximale

1.2 Caractéristiques du débit

Pour les distributeurs il existe des
pistons avec chemins de circulation du
fluide (cf. paragraphe 9.3. page 17
symboles de pistons).

Les sections de commande entre rac-
cords de pompe et raccords de récep-
teurs peuvent étre adaptées a chaque
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cas d’application (cf. figure 1.2.2, page
5). Cela permet de commander éga-
lement des récepteurs assymeétriques
tels que vérins différentiels avec vi-
tesse maximale identique dans les
deux sens de mouvement pour une
pleine utilisation de la course du piston.
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Piston principal de commande 2

A\

.

Section de distributeur proportionnel 1...4

Section de raccorde-
ment de pompe

Piston principal de nommande 1

Piston balance de pression MU

En position de repos des distributeurs
la balance de pression a 3 voies prend
la position de circulation de P vers T. La
différence de pression de circulation
qui s'établit alors est environ 2 a 8 bars
plus élevée que la différence de pres-
sion du distributeur.

1.2.1 Caractéristique de débit pour I'étude dimensionnelle du piston principal de commande

Cal. 8 Cal. 12
Q[%] Q[l/min] Q[l/min]
100 50 100
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Cal. 18 Cal. 25
Q[l/min] Q[l/min]
200 450
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1.2.2 Figure: Chute de pression sur les arétes de commande du tiroir principal en fonction du débit de la valve; cf. aussi

tableau 1.2.1, page 4

10
= a
©
=5 8 / T / / o
o £ P-A/B
g g &
’% 6 P <&
15) 9 RS} c
° / g / < /
35 4 ’
[0}
: —1 L
o
/
/
0 I ey

0 10 20 30 40 50

60 70 80 90

100

Débit valve Q [%]

a) Liaison P-A/B

avec section minimale
b) Liaison P-A/B

avec section maximale

c) Liaison A/B-T
(schéma de piston A)

Liaison A-T
(schéma de piston D, F, L)

Liaison B-T
(schéma de piston B, G, K)

Le diagramme montre les limites d’'u-
tili-sation. Les débits indiqués sont
des valeurs indicatives. lls dépendent
de nombreux parametres et doivent
étre déterminés individuellement.

d) Liaison A/B-T
(schéma de piston C)

Liaison A-T
(schéma de piston B)

Liaison B-T
(schéma de piston D)

2. Description des types de valves avec exemples de circuits

2.1

Circuits avec pompe a cylindrée constante

2.1.1 Type de valve MU: section de raccordement de pompe avec balance de pression a 3 voies

Fonction de valve de circulation

En position de repos du distributeur
proportionnel, la rétrosignalisation de
charge des deux raccordements de
récepteurs A et B vers la balance de
pression est interrompue. La combinai-
son de buses installées dans le canal
de signalisation de charge décharge le
logement du ressort jusqu’au niveau
de la pression du réservoir. Le débit
produit par la pompe est retourné vers
le raccord de réservoir avec une
différence de pression peu importante
via la balance de pression.
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Fonction de régulation de débit
a 3 voies

Si le piston principal de commande est
déplacé au-dela de la plage de recou-
vrement, la rétrosignalisation de
charge a lieu vers le logement de res-
sort de la balance de pression. Au ni-
veau des diaphragmes d’'étranglement
réglables en continu du piston princi-
pal de commande, il s’établit, par 'inte-
raction avec la balance de pression,
une différence de pression constante
indépendante de la pression de
charge. De cette fagon il en résulte un
débit de récepteur indépendant de la
charge, qui dépend uniquement de la
position du piston de commande. Le
débit de pompe excédentaire retourne
alors vers le réservoir.

Fonction de limiteur de débit

Si la pression dans le raccord du
récepteur commandé dépasse, en rai-
son de la charge, la valeur prédéter-
minée par la protection contre la pres-
sion maximale, le limiteur de pression
maximale s’ouvre et le piston de la ba-
lance de pression se charge de la fonc-
tion de I'étage principal d'un limiteur de
pression.
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2.1.1.1 Figure

Exemples de circuits avec valve type MU:
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Utilisation préférentielle avec pompe a cylindrée constante pour la commande
indépendante de la charge du débit pour le récepteur avec la pression de charge

la plus élevée.

Par ailleurs, la section de raccordement de pompe assure la protection contre la
pression maximale de I'ensemble du systeme et sert de valve de circulation pour

les récepteurs non commandés.

Section de raccordement
de pompe MU

Sections de distributeurs proportionnels

Distributeur proportionnel
Régulateur de pression (valve de pilotage)
Balance de pression a 3 voies

Limiteur de pression (étage de pilotage)

Raccords de récepteurs

@O ®OO

©)

Buses d’amortissement dans la rétrosignalisation de charge

Exemple avec commande électrique

Dans la version de valve représentée, un régulateur de pres-
sion est utilisé en tant qu’étage de pilotage pour la com-
mande du piston principal de commande.

Description fonctionnelle et caractéristiques: cf. paragraphe
3.3, page 9

Buses de décharge pour le systeme de rétrosignalisation de charge

Plaque intermédiaire dans le circuit de pilotage, alimentation externe
en huile de pilotage V10, cf. paragraphe 4.1
Plaque intermédiaire dans le circuit de pilotage, préléevement du

signal de pression de pilotage V15, cf. paragraphe 4.1

® Autres confections sur demande

2.1.2 Valve type MR: section de raccordement de pompe avec balance de pression a 3 voies et raccord de réservoir T1

a sollicitation élevée

La valve est de construction identique
a celle de la valve type MU (paragra-
phe 2.1.1, page 5). Elle a les mémes
fonctions, posséde cependant 2 rac-
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cords de retour T et T1. Le raccord de  le réservoir, qui sont regroupés dans le
retour T1 pour le débit de refoulement raccord T. Le raccord T1 est de ce fait
excédentaire de la pompe est séparé tres sollicitable (jusqu’a 350 bars).

de tous les autres raccordements vers
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2.1.2.1 Figure

Exemple de circuit avec valve type MR

Utilisation avec pompe a cylindrée constante ou pompe a cylindrée
variable pour la commande proportionnelle de débit de chaque récep-
teur, indépendamment de la charge.
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Raccord de
récepteurs
supplémentaires
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Section de raccordement
de pompe MR

Section de distributeurs proportionnels

Pompe a cylindrée

En raison de la sollicitabilité du raccord T1 jusqu’a 350 bars, le débit
excédentaire de la pompe a cylindrée constante peut étre utilisé pour
I'alimentation d’autres récepteurs (circuit par priorité).

2.2 Circuits avec cylindrée constante

Commande manuelle du piston principal de commande

Le piston principal de commande est dans ce cas commandé mécani-
quement. Il existe plusieurs versions a commande manuelle. Descrip-
tion fonctionnelle et caractéristiques: cf. paragraphe 3.1, page 8.

2.2.1 Valve type ML: section de raccordement de pompe avec limiteur de pression

La section de raccordement de pompe
comprend un limiteur de pression pi-
loté avec étage de pilotage V et étage

étre également protégées, il convient
d’utiliser une valve type ML avec pro-
tection contre la pression primaire.

principal H. Dans le cas de I'utilisation de pompes

a pression réglée, la décharge (E1)
peut étre remplacée par un bouchon (a
préciser obligatoirement dans la com-
mande). Pour des pompes avec régu-
lation “load-sensing®, il est possible de
prélever le signal de charge au raccord

La valve n'a pas de fonction de circula-
tion, ni de régulation de débit.

Si des pompes a cylindrée variable a
pression réglée (a) ou a pression et
débit réglés (load-sensing) (b) doivent

2.2.1.1 Figure: exemples de circuits avec valve type ML

XL. La décharge de la valve de réglage
de la pompe en position neutre du tiroir
principal peut avoir lieu c6té pompe
(E2) ou coté valve (E1) (a préciser obli-
gatoirement dans la commande).

Remarque: pour la conception
de la valve, il est nécessaire de
nous indiquer le Ap du régula-
teur de pompe.
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Exemple avec commande hydraulique (par exemple générateur de pression de pilotage)
La différence de pression nécessaire au réglage du piston principal de commande est
produite par un appareil de commande hydraulique externe et conduite par I'intermédiaire
des raccords a, X et b,Y vers le distributeur. Description fonctionnelle et caractéristiques:
cf. paragraphe 3.2, page 9

301-P-9050023-F-01/03.05
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2.2.2 Valve type MD: section de raccordement de pompe avec balance de pression a 2 voies

Si on considere le sens de I'écoule-
ment, de P vers A, une balance de
pression a 2 voies est montée en amont
du piston principal de commande; elle
assure - en relation avec le dia-
phragme de mesure formé avec le
piston de commande - la fonction de
régulation de débit indépendante de la
charge. Dans le cas d’'une commande

simultanée de plusieurs récepteurs, un
débit indépendant de la charge est
conduit uniquement vers le récepteur
ayant la pression de travail la plus
élevée. Si la pression dans le raccord
de travail commandé A ou B dépasse,
en raison de la charge, la valeur
prédéterminée par la protection contre
la pression maximale, le limiteur de

2.2.2.1 Figure: Exemples de circuits avec valves type MD

pression de pilotage s’ouvre (V). La ba-
lance de pression ferme alors I'aréte de
commande entre le canal HD et ND
(haute pression et basse pression). Le
débit de la pompe vers le récepteur est
réduit, puis finalement entierement in-
terrompu; la fonction de réduction de
pression agit alors.

Il s'agit la d'une commande électrique. Description fonction- |/’ [ N [
nelle et caractéristiques: cf. paragraphe 3.3, page 9 i r****fT***ﬁﬁ‘ } ‘ T7777?T7777W‘ } ‘
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Section de raccorde-
ment de pompe MD
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Sections de distributeurs proportionnels

LT

3. Modes de commande

Pour nos valves type monobloc il existe
tous les modes de commande cou-
rants: manuel, hydraulique, électrique
et leurs combinaisons. La désignation
H6, H7, S1...S4 etc. se rapporte a la co-
dification (paragraphe 9., page 15)

3.1 Commande manuelle

3.1.1 Commande manuelle H6

La commande manuelle agit directe-
ment sur le tiroir principal. Le boitier de
la commande manuelle est étanche a
la pression jusqua 50 bars. Lors de la
commande il convient d'indiquer la po-

301-P-9050023-F-01/03.05

Pompe a réglage de pression

Un systeme avec pompe a réglage de pression et réglage de débit a 2
voies, est un systeme permettant, pour un récepteur individuel, un
réglage de débit indépendant de la charge pour une pression d'ali-
mentation constante et un débit adapté au besoin. Ce systeme
présente des inconvénients énergétiques lorsque la différence entre la
pression du systéeme et celle de récepteur est importante.

sition souhaitée du levier en position de
repos du piston de la valve (cf. para-
graphe 9.2, page 16). Le piston princi-
pal de commande et I'élément de com-
mande sont maintenus en position de

repos par centrage de ressort. La force
de commande augmente lorsque le
déplacement du piston augmente.
Données techniques cf. paragraphe
8.2.1, page 13.
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3.1.2 Commande manuelle avec contacts de commutation électriques S1...54

Ce mode de commande est identique
a la commande H6, elle comprend ce-
pendant des contacts de commutation
électriques, dont la fonction est la mise

en et hors service de fonctions secon-
daires ou supplémentaires (valves, en-
trainement, relais ou éléments similai-
res). Il est possible de réaliser des con-

3.1.3 Commande manuelle avec crantage et friction H7

Dans ce cas de commande, le piston
principal de commande n'est pas
centré par ressort. Une ouverture
réglée une seule fois est maintenue par
blocage automatique.

3.2 Commande hydraulique YO

Al'état non active, le piston principal de
commande est maintenu en position
de repos par un ressort de centrage.
Lorsqu'il y a sollicitation par la pression
des canaux de commande a,X/b,Y, le
piston principal de commande est

déplacé proportionnellement a la
différence de pression de pilotage am-
biante. Caractéristiques techniques:
cf. paragraphe 8.2.2, page 13. La pro-
duction de la différence de pression de

3.8 Commande électrique E1/E2/M2(M1), proportionnelle

Un régulateur de pression a com-
mande électrique et proportionnelle,
avec une alimentation interne standard
a partir du canal de la pompe sert de
valve de pilotage. Le retour est interne
et relié au canal du réservoir. Le piston
principal de commande est centré par
ressort et déplacé par la différence de
pression réglée par la valve de pilo-
tage, proportionnellement au courant

3.3.1 Figure: fonction de passage

—
o
o

de commande électrique. L'alimenta-
tion et le retour d’huile nécessitent entre
le raccord de la pompe et celui du
réservoir ou entre les raccords exter-
nes une différence de pression mini-
male de 8 bars pour l'ouverture et de 20
bars pour l'ouverture maximale du
piston principal de commande. La con-
version du courant électrique en une

o
N

N [$)]
& o
N— |

0 200 400 600

Course du piston principal de commande [%]

Temps [ms]

800 1000

Fonction de passage pour signal électrique d’entrée échelonné 50 % +25 %.
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tacts de repos, des contacts de travail
et des inverseurs: cf. illustration para-
graphe 10.2, page 18.

pilotage est assurée par des appareils
de pilotage hydrauliques a commande
manuelle.

Informations techniques sur demande.

différence de pression de pilotage est
assurée par des solénoides a effet pro-
portionnel, qui déplacent le piston de
commande aussi longtemps qu'un
équilibre de force existe entre la force
magnetique et la différence de pres-
sion de pilotage au niveau du piston de
pilotage. Informations techniques cf.
8.2.3, page 13.
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3.4 Commandes combinées

3.4.1 hydraulique/manuelle HO

A B

Il »

N =R

ol
— ([
=

3.4.2 électrohydraulique/manuelle K...

=5 = |1

1

ol
|
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Si les forces de commande I'exigent, c’est la commande manuelle qui
obtient la priorité.

Si les forces de commande I'exigent, c’est la commande manuelle qui
obtient la priorité.

3.4.3 électrohydraulique/hydraulique Y../B..

T

f

o+
— |+

Dans le cas de cette combinaison, c'est toujours la commande avec la
différence de pression la plus importante qui est active.

4. Fonctions spéciales/fonctions supplémentaires

Pour lPadaptation individuelle au
probleme de commande a solutionner,
il existe outre les versions standard de
valves décrites aux paragraphes 1 a 3,

41

(Montage sous la valve de pilotage),

Plaques intermédiaires dans le circuit
de pilotage (montage en-dessous de
la valve de pilotage), par exemple pour

de nombreuses autres fonctions
supplémentaires. Le paragraphe 4
donne une vue d’ensemble sur les plus

importantes de ces fonctions. Informa-
tions plus détaillées sur simple deman-
de.

Plaque intermédiaire dans le circuit de pilotage

alimentation en huile externe ou pour le
prélevement du signal de pression de
pilotage: V15 (cf. figure 2.1.1.1). Sou-

haits particuliers réalisables sur de-
mande.

4.2 Protection des récepteurs contre la pression, séparée pour A et B

Une autre option consiste en une pro-
tection contre la pression séparée pour
les raccords de récepteurs A et B.

Dans ce cas il convient de veiller a ce
que la pression sur le raccord B ne
puisse étre réglée que sur une valeur
inférieure a celle présente sur le rac-
cord A (figure 4.2.1, page 11). Pour
cette fonction supplémentaire il existe

301-P-9050023-F-01/03.05

des limiteurs de pression pilotes
séparés pour chaque raccord A et B. Si
la pression de charge dépasse les va-
leurs réglées sur les valves pilotes,
c'est le piston de la balance de pres-
sion qui assure la fonction d’un limiteur
de pression dans le cas d’une valve
type MU et MD et la fonction de réduc-
teur de pression dans le cas d'une
valve MD et ML.

Remarque: Dans le cas de val-
s ves multiples, il est également
possible de réaliser la protec-
tion contre la pression des
deux cOtés (sur demande), ex-
ception faite des modes de
commande H6 et H7 et leurs
combinaisons K10, K20 etc.
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4.2.1 Fig.: Exemples de circuits pour une protection contre la pression des récepteurs séparée sur une valve type MD
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‘ I
| |
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i >i< | i Siniinte 4
e ik S St E N I | ‘
T 1 -
P L S - ] ‘
S N !
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o

Section de raccordement
de pompe MD

Section de distributeurs proportionnels

=
\
[
[ S S

5. Consignes de sécurité

Regarde a cela information pour I'utilisateur sur les valves proportonelles, type monobloc et compac avec le référence-no.
301-P-9050027.

6. Instructions de montage

6.1 Figure: Vues d’une valve proportionnelle

Regarde a cela information pour I'utilisateur sur les valves proportonel- ;ZaaEgSe de la course du
les, type monobloc et compac avec le référence-no. 301-P-9050027. distributeur pour pos. P—B
anan} ﬁ EOS' %12
Tl 0S.
[ ] Pos. 33

69@@
@; M
T 3
D/ P
1'}}/ Pos. E2

Réglage balance de pression

(o) f & I I Z |
I“ Buses dans valye }
e N de pilotage = # I

«g" ; + g ) | Pos. 23

: . . - : : I Pos. 22

‘ TE | | &L Pos. 21

Pos. E3
ﬁ ﬁ PosET Réglage de la course du distributeu
‘ 4, pour pos. PoA

Réglage de la valve de pressio

Pos ET1 Pos. 13 £os. 23
Réglage du limiteur \@ Pos. 13 E,gz 11% Pos. 31
de pression avec li- Pos. 14 '

mitation de la course Pos. 12

301-P-9050023-F-01/03.05 11/26



7. Instructions de réglage
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Regarde a cela information pour I'utilisateur sur les valves proportonelles, type monobloc et compac avec le référence-no.

301-P-9050027.

8. Grandeurs caractéristiques

8.1  Généralités Type de construction

Commande

Type de raccord

Position de montage
Poids
Température ambiante

Fluide hydaulique

Température préconisée
du fluide hydraulique

Plage de viscosité préconisée

Filtration/classe de pureté
Pression de service max.

Raccord P/A/B

Débit max. de la pompe

Débit nominal

Caractéristique du débit

301-P-9050023-F-01/03.05

température min.

température max.

Viscosité min.

Viscosité max.

Seulement type MR:

Toutes les fonctions: distributeur limiteur
de pression pilote: valve a siege

Proportionnelle électrique/on-off,
hydraulique, manuelle

Nome d’usine: filetage de raccordement
cf. chap. 10., page 17

Quelconque
cf. tableau 8.1.1, page 13
-30 ... 60°C

Huile minérale selon DIN 51524 et
DIN 51525 (HL/HLP)

20 ... 60°C

-20°C

80°C, autre température sur demande
15 ... 100 mm?2/s

10 mm2/s

380 mm?/s

cf. tableau 8.1.2, page 13

... 350 bar

... 50 bar

... 350 bar

Calibre 8: 100I/min.
Calibre 12: 200I/min.
Calibre 18: 400I/min.
Calibre 25: 900l/min.
Calibre 8: 501/min.
Calibre 12: 100I/min.
Calibre 18: 200I/min.
Calibre 25: 450I/min.

cf. figure 1.2.2, page 5
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8.1.1 Tableau : poids des valves MU, MR, MD, ML (simple/double/triple/quadruple) en kg
Commande Calibre 8 Calibre 12 Calibre 18 Calibre 25
Valve-section 1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4
H6 40 53 66 79 73 94 115 136 158 206 264 312 - - - -
H7 4.1 54 67 80 75 96 117 138 169 217 275 323 - - - -
YO 43 6.1 79 97 76 121 166 211 160 225 290 355 360 550 730 920
E1, E2,
58 100 142 184 91 145 199 253 176 257 338 419 380 590 800 101.0
M2(M1), M3(M4)
KO ... K9 64 109 154 199 99 156 213 270 195 285 375 465 - - - -
HO 43 6.1 79 97 76 121 166 211 171 247 323 399 - - - -
Y1, Y2,
78 140 202 264 111 185 260 335 196 283 370 457 400 640 880 1120
B2(B1), B3(B4)
8.1.2 Tableau: Exigences relatives a la sécurité fonctionnelle et durée de vie
ISO 4406 classe 18/15
NAS 1638 classe 9
8.2 Modes de commande
8.2.1 Manuelle Angle de commande max. env. 20 degrés
Force de commande
Position de repos  Calibre 8: 0.9 daN
Calibre 12: 1.4 daN
Calibre 18: 2.2 daN
Activation max. Calibre 8: 2.0 daN
Calibre 12: 4.2 daN
Calibre 18: 6.6 daN
8.2.2 Hydraulique Plage de pression de pilotage 6...18 bar

8.2.3 Electrohydraulique

8.2.3.1 Proportionnelle ave solénoides
standard 12 V et 24 V DC

Hystérésis de la valeur finale

Temps de réglage pour course de
piston 25 %-75 % de pilotage

Frequence Dither préconisee

Pression d’'alimentation (interne et
externe) pour la valve de pilotage

<6 % du courant nominal (commande)
avec signal PWM- 70 - 100 Hz)

cf. diagramme (figure 3.3.1, page 9)
70..100 Hz

20...350 bar (*)

Type de protection selon P65
DIN 40050

Durée de service relative 100 %
Classe du matériau d'isolation F
Température ambiante max. 45°C

(*) Au moins 8 bars pression de circulation en position d'arret du distributeur principal a I'alimentation interne.

301-P-9050023-F-01/03.05
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8.2.3.2 Tableau

8.2.3.3 A interrupteur (ON/OFF), ver-
sion antidéflagrante (a sécurité
intrinseque)

8.2.3.4 proportionnelle, version an-
tidéflagrante (a sécurité in-
trinseque)

301-P-9050023-F-01/03.05

Type de tension

Tension nominale

Résistance selfique 5 % a 20°C
Résistance selfique 5 % a 60°C

Plage du courant de commande pour
Q=0..100 %

Puissance absorbée pour ouverture
max. de la valve (résistance selfique a
60°C)

Courant limite

Inductivité (début de course. .fin de
course)

Raccordement électrique

Type de protection "e” selon
EG RL 94/9

Tension nominale
Courant de mise en circuit
Courant de maintien

Puissance absorbée

BUCHER
HYDRAULICS

Tension continue

12V 24V
49Q 29.6 Q
5.67 Q 22.7 Q
480 ...1200 mA 260 ... 650 mA
82W 9.6W
1.9A 0.95 A
0.07..0.13 H 0.29..0.55 H

Prise de courant selon DIN EN
175301-803 (DIN 43650)

@ IM2 EExial

12V
260 mA
130 mA

Mise en circuit 3.2 W
Maintien 1.6 W

Homologation du solénoide

Type de protection "e” selon
EG RL 94/4

Tension nominale

Plage de courant de commande pour
Q=0..100 %

Puissance absorbée pour puverture
max. de la valve

Homologation du solenoide

DMT 99 ATEX E 102

@IMZ EExial

12V
90...270 mA

<2W
DMT 99 ATEX E 102

14/26



BUCHER
HYDRAULICS

9. Codification

9.1 Codification avec exemple de commandes (valve type MU avec 2 sections de récepteurs)

Sgcmt'se” fe raccordement de [my [ 12 | - [mu]300]-[E2] 0 | - [ A J100 z1
1. section de récepteur K2| VvV |~ [ C |030 z2
2. section de récepteur -
3. section de récepteur _
4. section de récepteur maxmial !
Valve—série Indications supplémantaires en
texte clair (exemples)
Monobloc-Valve =MV
Z1 = Raccords supplémenaires
XLA/XLB
Grandeur nominale Z2 = Au choix alimentation
en huile int./ext., V7
=8,12,18,25

Numéro de variante
code du fabricant: ne pas indiquer

Section de pompe
pomp lors de la commande

= MU, MR, ML ou MD

V.. = V...

Réglage de la pression 50 ... 350 bar .
Code de série

Sans spécifications de la parte de I'entreprise, la
pression est 50 bars C= C

Débit en I/mn pour course nominale du piston

principal de commande
Mode de commande

o= Débit P - A
Manuelle (seulement calibre 8, 12 et 18) /.. = Débit P - B
Standard = H6
Avec en plus et encliquetage =H7 Symbole de pistonl
Avec en plus 1 interrupteur et 2 positions
de commutation = 81 cf. paragraphe 9.3, p. 17
Avec en plus 2 interrupteurs et 2 positions
de commutation =82
Avec en plus 1 interrupteur et 3 positions
de commutation =S3 Position du levier manuel
Avec en plus 2 interrupteurs et 3 positions
de commutation =S4 (pour commande manuelle, sinon 0) cf. figure 9.2, p. 16
Hydraulique =YO
Electrohydraulique
Proportionnel 12 V DC =E1
Proportionnel 24 V DC =E2
On-off 12V DC =E7
On-off 24 V DC =E8
Proportionnel (a sécurité intrinseque)
chap.9.1.1, p. 9.1.1 = M2(M1)

On-off (a sécurité intrinséque) chap. 9.1.1, p. 16 = M3(M4)
On-off (a sécurité intrinseque) avec extrémité

de céble chap.9.1.1, p. 16 = M6(M5)
Electrohydraulique/hydraulique

Proportionnel 12 V DC =Y1
Proportionnel 24 V DC =Y2
On-off 12V DC =Y7
On-off 24 V DC =Y8

Proportionnel (a sécurité intrinseque)
chap.9.1.1, p. 16 =B2
On-off (a sécurité intrinséque) chap. 9.1.1, p. 16 = B3(B4)
On-off (a sécurité intrinseque) avec extrémité

de céble chap.9.1.1, p. 16 = B6(B5)

Electrohydrauligue/manuelle
(seulement calibre 8, 12 et 18)

Proportionnel 12 V DC =K1
Proportionnel 24 V DC = K2
Proportionnel (a sécurité intrinseque)

chap.9.1.1, p. 16 = K8(K5)

On-off (a sécurité intrinséque) chap. 9.1.1, p. 16 = K9(K6)
On-off (a sécurité intrinseque) avec extrémité
de céble chap.9.1.1, p. 16 = KO(K7)

Hydraulique/manuelle
(seulement calibre 8, 12 et 18) =HO

301-P-9050023-F-01/03.05 15/26



9.1.1 Tableau pour les clés de type

ancien jusqu’au

30.06.03

|dentification

No. d’admission

EEial
BVS Nr. 85.1035
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nouveau a partir du
01.07.03

€x) IM2EExial

Prop. élect. M1
ON/OFF M4
M5*
Prop. électr. hydr. B1
ON/OFF B4
B5*
Prop. électr. méch. K5
ON/OFF K6
K7*
* uniguement sur demande
9.2 Position du levier de commande
Mode de commande manuelle HO/H6/H7/K/S
positions possibles du levier
6 v
P-A
5 P-B
el
ks
>
@
A A
B B
H w
B4
P-A P-A
[s2)
T
j P_B
A A
. B B
1o}
<
N
k=]
3 S A
® B5
= p I PA P-A P-B
8
ks <
5 T
- | o)
e
=
T
A A
B B
Dimensions
Cal. B1 B2 B3 B4 B5 H1 H2 H3 H4 H5 H6
8 1455 10.5 18.5 194 11.2 148 43.3 11.2 177 238 78
12 146 14 19.5 194 11.2 148 50.3 11.2 177 245 95
18 230.5 19.5 28 316 15 232 81.30 15 294 398 135

301-P-9050023-F-01/03.05

DMT 99 ATEX E 102

M2
M3
Me*
B2
B3
B6*
K8
K9
KO*

L1 D1
198 8
198 8

320 10
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9.3 Symboles de pistons
A B c D
AB AB AB AB
DT e € RN I P RDTHT e RO
PT PT PT PT
E G K L
AB AB B A
R T T € Rl AL T e Pala L Hw e
PT PT - PT - PT
10. Encombrement
Types de valves
(Fig. 12M... Y00..)
MD MR ML/MU
D1 D1
. T 3 T 3 T
Lo T e P e it o
o YD Blp @%5 o AV PP e @55 o HY PP e @EE'
e (AN Nlo— o AVA) A ~l - Ale Al
55 SUNSRIAA = 5 o A RO SE SAENZNIA e S
T
9 EENZZNelUERTS ] TRV ©. 3 TRV
j[ EIDNZ }35 + :I RIS x% * jI EIDNIN L}iE
S b H 9 gI N H1 H1 g{ N H1 H1 9
e B DUEI - ‘ &
H3 use 2 H3 B DUE2 H3
H5 | 2 use DUEZ T
H6 H5 H5
H7 He H6
H7 H7
T Tr MT T1 MT  MP
(32} (32}
K & DB 3 &b [l =4
a1 [ORO oy Hy 1 OR9 1y 87 9o
) Hg @ H8| )
Encombrement
Cal. L2 L3 L4 L5 L6
8 5.5 14 29 71 -
12 10 15 32 81 35
18 9 40 365 1035 -
25 18 55 55 145 -
Monobloc avec Monobloc avec Monobloc avec Monobloc avec
1 section de récepteur 2 sections de récepteur 3 sections de récepteur 4 sections de récepteur
Cal. L1 L7 L8 Cal. L1 L7 L8 Cal. L1 L7 L8 Cal. L1 L7 L8
8 100 1035 - 8 140 1435 40 8 180 1835 40 8 220 2235 40
12 115 1195 - 12 160 1645 45 12 205 2095 45 12 250 2545 45
18 140 1445 - 18 200 2045 60 18 260 2645 60 18 320 3245 60
25 200 2045 - 25 - - - 25 - - - 25 - - -

301-P-9050023-F-01/03.05
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Encombrement
Cal. H1 H2
8 75 24
12 10 32
18 10 27.5
25 10 47

Raccords de fixation

Cal. D1
8 6.4
12 9

18 1

25 M12, 19 profond

10.1 Valve avec mode de commande H6 / H7

36

46

63

83

120

H5 H6  H7
64 78 100
84 103 130
117 144 180
157 194 240

Filetage de raccordement

P/T/T1*
G 3/8
G 12
G1

G11/2

A/B* XL*
G 3/8 G 1/4
G1/2 G 1/4
G1 G1/4
G11/2 G 1/4

10.1.1 Valve avec mode de commande H6 (Fig. 12 MD..H60..)

.

J

B3
B2

)

+

MP

®

B1

H1

H2

H3

10.1.2 Valve avec mode de commande H7 (Fig. 12 MD..H70..)

— +* & T //
- MT /
By = | © 0@
*  MP
2 H1 H2
H3

10.2 Valve avec mode de commande S1, S2, S3, S4 (Fig. 12 MD..S10..)

V4
S| 4
- T T Va
o - —
: ® @ e
+ MP T
i~ T
m,
H1 He
Ha

301-P-9050023-F-01/03.05

B1 B2 B3 B4
4.5 25 50 275
4.5 30 60 30
4.5 40 80 40
4.5 55 110 55
MP/MT
G18 * DIN 3852
G 1/4
G1/2
G 3/4
Dimensions
Cal. B1 B2 B3
8 4.5 50 715
12 45 60 815
18 4.5 80 101.5
Dimensions
Cal. B1 B2 B3
8 4.5 50 715
12 45 60 815
18 4.5 80 101.5
Dimensions
Cal. B1 B2 B3
8 26 50 93
12 25 60 102
18 255 80 1225

H1
425
53.5
58.5

H1
76.8
93.8

107.8

H1
425
535
58.5

BUCHER

HYDRAULICS
H2 H3
100 2337
130 2923
180 388.3
H2 H3
100 268
130 3326
180 437.6
H2 H3
100 2337
130 2923
180 388.3
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10.3 Valve avec mode de commande YO (Fig. 12 MD..Y00..)

— —t l_'_|$
A a.
3 i
=/ Mw M % Dimensions

& 5
e (A
T P DUE 1
i@@'@ }35 Ca. Bl B2 B3 B4
XL
69 8 4.5 50 56 -

O
<

)
)

=
\_%

@ A\ &
12 45 60 66 -
H4 18 45 80 86 -
HS 25 45 110 - 149
Seulement pour calibre 25 Filet d
. iletage de
M . raccordement
o T
Mt Cal. HI H2 H3 H4 H5 ax/bX
®
e e 8 518 100 2286 143 136.3 G1/4
j———— 12 638 130 287.6 183 1788 G1/4”
@ 18 59.8 180 347.6 133 2373 G1/4”
H1 H2
Ha 25 775 240 470 15 328 G1/4”
10.4 Valve avec mode de commande E1/E2 / E7/E8
10.4.1 Valve avec mode de commande E1/E2 (Fig. 12 MD..E10/E20..)
H5
H4 Prise de courant T Dimensions

(ne fait pas partie de livraison standard)

Cal. B1 B2 B3
’—rﬁ 8 45 50 135

+ + \ 12 45 60 145

18 45 80 165

25 45 110 195

B3

|
CE
®
©
|

& MP |
i Cal. H1 H2 H3 H4 H5
@ 8 425 100 210 67  env.234
H1 Ho
" 12 535 130 270 52 env.234
18 58.5 180 345 27 env.234
25 775 240 470 -3 env.234
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10.4.2 Valve avec mode de commande E7/E8 (Fig. 12 MD..E70/E80..)

H5 .
Ha Dimensions
Prise de courant
(ne fait pas partie de livraison standard) Cal. Bl B2 B3
ﬁ_ :@ 8 45 50 135
| N N | 12 4.5 60 145
18 4.5 80 165

25 45 110 195

B3

HL  H2 H3 H4 H5

|

|
5CE
@
©

E

e — 8 425 100 210 67 234
@ 12 535 130 270 52 234
H1 H2
18 58.5 180 345 27 234
H3 B 25 77.5 240 470 -3 234
10.5 Valve avec mode de commande M2(M1) / M3(M4)
10.5.1 Valve avec mode de commande M2(M1) (Fig. 12 MD..M20(M10)..)
H5
Ha Prise de courant G4W1F*
(ne fait pas partie de livraison standard)
N b | . N @;—a‘ N *affectation des contacts électriques 1 et 2
B - Came de réglage
(32}
m <
m
MT T
. He ©©
* MP
T
b 70
H1 H2
H3
Dimensions
Cal. Bl B2 B3 B4 H1l H2 H3 H4 H5
8 45 50 151 10 425 100 210 85 270
12 4.5 60 161 10 53.5 130 270 70 270
18 45 80 181 10 58.5 180 345 45 270
25 4.5 110 201 - 77.5 240 470 15 270
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10.5.2 Valve avec mode de commande M3(M4) (Fig. 12 MD..M30(M40)..)

H5
H4 Prise de courant G4W1F*
(ne fait pas partie de livraison standard) Dimensions
= Ca. BlL B2 B3 B4
8 45 50 153 10
12 45 60 163 10
18 45 80 183 10
[$2]
“ & 25 45 110 203 -
T T e '
. He @t
o
*MP —
S Cal. H1 H2 H3 H4 H5
m 70 8 425 100 210 90.5 281
H1 H2 12 53.5 130 270 755 281
H3 | 18 58.5 180 345 50.5 281
* affectation des contacts électriques 1 et 2, cf. page 20. 25 775 240 470 20.5 281

10.6 Valve avec mode de commande M6(M5) / B6(B5)

10.6.1 Valve avec mode de commande M6(M5) seulement sur demande (Fig. 12 MD..M60(M50)..)
H5

H4 Di ;
Imension
Longueur de cable 1m ensions

Cal. B1 B2 B3 B4

- 8 45 50 142 10
12 45 60 152 10
18 45 80 172 10
@
o 25 45 110 192 -
MT T
: oNoX6)
o
ML Ca. HLI H2 H3 H4 H5
N ——
= 70 8 425 100 210 90.5 281
H1 H2 12 535 130 270 75.5 281
H3 18 58.5 180 345 50.5 281
25 775 240 470 20.5 281
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10.6.2 Valve avec mode de commande B6(B5) seulement sur demande (Fig. 12 MD..B60(B50)..)

H5
H4
Longueur de cable 1m
| o H7
@ H6
MT T 0
[To)
0 N || @ @@ 0
[an]
+ P
L1 @ H1 H2 L2
H3
Filetage de
Dimensions raccordement
Cal. Bl B2 B3 B4 B5 L1 L2 aX/bX H1 H2 H3 H4  H5 H6 H7
8 45 50 40 172 79 5 5.9 G1/4” 425 100 210 905 281 75 250
12 45 60 40 182 89 5 5.9 G1/4” 535 130 270 755 281 60 250
18 45 80 40 202 109 5 5.9 G1/4” 585 180 345 505 281 35 250
25 45 110 40 232 139 5 5.9 G1/4” 775 240 470 205 281 5 250
10.7 Valve avec mode de commande Y1/Y2 / Y7/Y8
10.7.1 Valve avec mode de commande Y1/Y2 (Fig. 12 MD..Y10/Y20..)
H5
H4 Prise de courant L
(ne fait pas partie de livraison standard)
8 ] 8
1 H7
as) H6
0 ¢ T
8 . {1 M7 4
& o 1 ® 4 B
dlo] Y
y & & N———
m
L1 H1 H2 L2
H3
Filetage de
Dimensions raccordement
Cal. Bl B2 B3 B4 B5 L1 L2 aX/bX H1 H2 H3 H4 H5 H6  H7
8 45 50 40 175 79 5 59 G1/4” 42.5 100 210 67 env. 234 75 250
12 45 60 40 185 89 5 5.9 G1/4” 535 130 270 52 env.234 60 250
18 45 80 40 205 109 5 5.9 G1/4” 585 180 345 27  env.234 35 250
25 45 110 40 235 139 5 5.9 G1/4” 775 240 470 -3 env.234 5 250
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10.7.2 Valve avec mode de commande Y7/Y8 (Fig. 12 MD..Y70/Y80..)
H5
H4 Prise de courant ‘
(ne fait pas partie de livraison standard)
<
o H7
ax@ Eg HE
0 1O PEY© MT T 0
Vo o i —
: . e e®
. ®Q
L1 @ H1 H2 2,0l
H3
Filetage de
Dimensions raccordement
Cal. Bl B2 B3 B4 B5 L1 L2 aX/bX H1 H2 H3 H4  H5 H6 H7
8 45 50 40 175 79 5 5.9 G1/4” 425 100 210 67 234 75 250
12 45 60 40 185 89 5 5.9 G1/4” 535 130 270 52 234 60 250
18 45 80 40 205 109 5 5.9 G1/4” 585 180 345 27 234 35 250
25 45 110 40 235 139 5 5.9 G1/4” 775 240 470 -3 234 5 250
10.8 Valve avec mode de commande B2(B1) / B3(B4)
10.8.1 Valve avec mode de commande B2(B1) (Fig. 12 MD..B20(B10)..)
H5
H4 Prise de courant G4W1F* 7
(ne fait pas partie de livraison standard)
[T b, SRR

& H7
@ H6
o MT T
i HO Q@
& + MP
L1 - H1 H2
H3
* affectation des contacts électriques 1 et 2, cf. page 20.
Filetage de
Dimensions raccordement
Cal. B1 B2 B3 B4 B5 L1 L2 aX/bX H1l H2 H3 H4 H5 H6 H7
8 4.5 50 40 181 79 5 5.9 G1/4 425 100 210 85 270 75 250
12 4.5 60 40 191 89 5 5.9 G1/4" 535 130 270 70 270 60 250
18 4.5 80 40 211 109 5 5.9 G1/4" 585 180 345 45 270 35 250
25 45 110 40 241 139 5 5.9 G1/4" 775 240 470 15 270 5 250
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10.8.2 Valve avec mode de commande B3(B4) (Fig. 12 MD..B30(B40)..)

H5

BUCHER
HYDRAULICS

H4 Prise de courant G4W1F* W
(ne fait pas partie de livraison standard)
& H7
& Hé
QRETaE MT T
8 5y
D) N B @ —-
L1 - H1 H2
H3
* affectation des contacts électriques 1 et 2, cf. page 20.
Filetage de
Dimensions raccordement
Cal. B1 B2 B3 B4 B5 L1 L2 aX/bX H1I H2 H3 H4 H5 H6 H7
8 45 50 40 183 79 5 5.9 G1/4” 425 100 210 905 281 75 250
12 45 60 40 193 89 5 59 G1/4” 535 130 270 755 281 60 250
18 45 80 40 213 109 5 59 G1/4” 585 180 345 505 281 35 250
25 45 110 40 243 139 5 59 G1/4” 775 240 470 205 281 5 250
10.9 Valve avec mode de commande K1/K2 / K8(K5)
10.9.1 Valve avec mode de commande K1/K2 (Fig. 12 MD..K10/K20..)
H5
Ha . \ . .
Prise de courant Dimensions
(ne fait pas partie de livraison standard)
%__i lf ﬁ Cal. Bl B2 B3
- s Y /4 8 45 50 135
] T 1 12 45 60 145
3 MT T /
/ 18 45 80 165
: ® QO e
[an]
+ MNP
_ il Ca. HLI H2 H3 H4 H5
@ H1 H2
8 425 100 233.7 735 247
H3
12 53.5 130 292.3 58.5 247
18 58.5 180 388.3 335 247
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10.9.2 Valve avec mode de commande K8(K5) (Fig. 12 MD..K80..(K50)..)

H5
H4 Prise de courant G4W1F* ‘ Dimensions
(ne fait pas partie de livraison standard)
b g, 2] ’ Cal. B1
/ 8 45
T o // 12 45
3 < 9
T / 18 4.5
o A c¥o) @ e
* we T
o 70 Cal. H1
H1 H2
a3 8 425
. . . 12 53.5
* affectation des contacts électriques 1 et 2, cf. page 20.
18 58.5
10.10 Valve avec mode de commande K9(K6) / KO(K7)
10.10.1 Valve avec mode de commande K9(K6) (Fig. 12 MD..K90(K60)..)
H5
H4 Prise de courant G4W1F* ‘ . .
(ne fait pas partie de livraison standard) Dimensions
, Cal. B1
. 8 45
] — 4
@ . // 12 45
[an)
T T // 18 45
o ©® ® @ T
+ MP
& N Cal. H1
H1 H2
H3 8 425
* affectation des contacts électriques 1 et 2, cf. page 20. 12 535
18 58.5
10.10.2 Valve avec mode de commande KO(K7) (Fig. 12 MD..K00O(K70)..)
H5
H4 i i
. Dimensions
Longueur de cable Tm
i Cal. B1
/ 8 45
T T // 12 45
2| 3 Y |
4 T T V. 18 45
5 ® OO D
+ P
pos 70 Cal. H1
H1 H2
8 425
H3
12 53.5
18 58.5
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B2
50
60
80

H2
100
130

180

B2
50
60
80

H2
100
130

180

B2
50
60
80

H2
100
130

180

B3
151
161

181

H3
233.7
292.3

388.3

B3
153
163

183

H3
233.7
292.3

388.3

B3
142
152

172

H3
233.7
292.3

388.3

BUCHER

HYDRAULICS

B4

10

10

10

H4  H5
85 270
70 270
45 270

B4

10

10

10

H4  H5

90.5 281

75.5 281

50.5 281

B4

10

10

10

H4  H5

90.5 281

75.5 281

50.5 281
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10.11Valve avec mode de commande HO (Fig. 12 MD..H0O..)

@ MT T
: @ © @ DA
N | -
+  MP
@ H1 H2
H3
i@ =4 6}]
bY aX ¢ [
&
E{E A\ |-
& S
| s e
H4
H5
Dimensions
Cal. B1 B2 B3 H1 H2
8 45 50 86.5 42,5 100
12 45 60 96.5 53.5 130
18 45 80 1165 58.5 180

BUCHER HYDRAULICS

Germany

Phone +49 7742 85 20
Fax +49 774271 16
info.de@bucherhydraulics.com

Switzerland

Phone +41336726 111
Fax +41336726103
info.ch@bucherhydraulics.com

France

Phone +33 389 64 22 44
Fax +33 389 65 28 78
info.fr@bucherhydraulics.com

Italy

Phone +39 0522 92 84 11
Fax +39 0522 51 32 11
info.it@bucherhydraulics.com

H3 H4 H5
233.7 37.5 62.5
292.3 52.5 775

388.3 775 102.5

Netherlands

Phone +3179 342624 4
Fax +31793426288
info.nl@bucherhydraulics.com

Austria

Phone +43 6216 44 97
Fax +43 6216 44 97 4
info.at@bucherhydraulics.com

Nous nous réservons le droit de changements techniques.
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Filetage de
raccordement

aX/bX
G1/4
G1/4
G1/4

BUCHER
HYDRAULICS

www.bucherhydraulics.com

UK

Phone +44 24 76 35 35 61
Fax +44 2476 353572
info.uk@bucherhydraulics.com

China

Phone +86 10 64 44 32 38
Fax +86 10 64 44 32 35
info.bj@bucherhydraulics.com

USA

Phone +1 262 605 82 80
Fax +1262 605 82 78
info.wi@bucherhydraulics.com

Product Center (Elevator)

Phone +41 41 757 03 33
Fax +41 41 757 16 49
info.nh@bucherhydraulics.com
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